PRAMAC
RX 10/16 GEL

THE LIGHT STACKER

WSZECHSTRONNOSC

Doskonaty do przemieszczania towardw oraz ich uktadania. Moze réwniez stuzy¢ jako
platforma robocza, redukujgc tym samym zmeczenie pracownika ukfadajgcego towar .
na potkach. Widty o grubosci 60mm pozwalajg na tatwe podejmowanie palet podczas
ich unoszenia
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ERGONOMIA

Ergonomiczny dyszel umiejscowiony z boku zapewnia operatorowi dobrg widocznosc
do przodu jak réwniez pozwala optymalnie rozmiesci¢ komponenty wewnatrz wozka.
RX10/16 idealnie nadaje sie do transportu towaréw w najwezszych korytarzach i
najmniejszych magazynach.




LATWA KONSERWACJA

Wytrzymata obudowa z tworzywa ABS z pojemnikiem na drobiazgi u gory, pozwala na
szybki i tatwy demontaz utatwiajgc tym samym obstuge serwisowg. Swobodny dostep
do podzespotéw od dotu wozka utatwia wymiane silnika napedowego oraz przektadni
dyszla bez unoszenia wozka.

BATERIE

Lekkie i niedrogie baterie startowe pozwalajg na 3 godziny pracy bez tadowania.
Baterie pdt-trakcyjne PLUS oraz zelowe dostepne jako opcja.




1.1 Producent PR

INDUSTRIAL
1.3 Naped ELECTRIC
1.4 Typ operatora Pieszy
1.5 tadownosé Q Kg 1000
1.6 Odlegtos¢ srodka ciezkosci c mm 600
1.8 Nacisk na o$ do konca widet X mm 786
1.9 Rozstaw osi y mm 1165

2.1 Waga serwisowa (z akumulatorem) Kg 371
2.2 Nacisk na tylng os z tadunkiem Kg 937
2.2 Nacisk na przednig o0$ z tadunkiem Kg 434
2.3 Nacisk na przednig o$ bez fadunku Kg 269
2.3 Nacisk na tylng os bez tadunku Kg 102
3.1 Kota sterujgce RUBBER
3.1 Kofa podporowe - Przod POLY C.
3.1 Rolki nosne POLY C.
3.2 Rozmiar kot napedowych - Szerokos¢ mm 50
3.2 Rozmiar két napedowych - Srednica mm 186
3.3 Rozmiar rolek - Srednica mm 82
3.3 Rozmiar rolek - Szerokosé mm 70
3.4 Rozmiar két podporowych - przéd - Srednica mm 125
3.4 Rozmiar két podporowych - przéd - Szerokosé mm 45
3.5 rozmiar kot: kota tylne - ilo$¢ (X-napedzane) nr 2
3.6 Slad, przéd b10 mm 505
3.7 Slad, tyt b11 mm 410

4.2 Wysokos¢, maszt opuszczony h1 mm 1970

4.3 Wolne unoszenie h2 mm 1510

4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3 mm 1510

4.5 Wysokos$¢, maszt uniesiony h4 mm 1970

4.9 Wysokos¢ dyszla w pozycji pracy maks h14 mm 1365

4.9 Height of tiller in drive position min h14 mm 930
4.15 Wysokos¢, opuszczony h13 mm 90
4.19 Catkowita dtugosc¢ 11 mm 1675
4.20 Dtugosc¢ do podstawy widet 12 mm 522
4.21 Catkowita szerokosé b1 mm 794
4.22 Wymiary widet - grubosc¢ s mm 60
4.22 Wymiary widet - Szerokos$¢ e mm 150
4.22 Wymiary widet - Dlugos¢ I mm 1153
4.24 Szerokosc¢ karetki widet b3 mm 650
4.25 Odlegto$é pomiedzy widtami b5 mm 560
4.32 Przeswit od ziemi, Srodek rozstawu osi m2 mm 20
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego Ast mm 2120

4.35 Promien skretu Wa mm 1344




5.1 Predkos¢ jazdy z tadunkiem Km/h 3.7
5.1 Predkos¢ jazdy bez tadunku Km/h 4.3
5.2 Predko$¢ podnoszenia z fadunkiem m/s 0.11
5.2 Predkos¢ podnoszenia bez tadunku m/s 0.18
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem m/s 0.18
5.3 Predkos¢ opuszczania bez tadunku m/s 0.18
5.8 Maksymalny podjazd z fadunkiem % 9
5.8 Maksymalny podjazd bez tadunku % 25
5.10 Hamulec serwisowy REVERSE
CURRENT

6.1 Moc silnika jazdy kW 0.35
6.2 Moc silnika podnoszenia kW 2.2
Battery type Type TRACTION

6.4 Napiecie akumulatora \% 24
6.4 Pojemnos¢ akumulatora, Min Ah 50
6.4 Pojemnos¢ akumulatora, Maks Ah 50
6.5 Waga akumulatora, Min Kg 38
6.5 Waga akumulatora, Maks Kg 38
6.6 Zuzycie energii wg VDI kWh/h 0.45

8.4 Poziom dzwieku przy uchu operatora dB(A) 63




*doste

pny rowniez w podwdjnym sterowaniem podnoszenia widet (opcjonalnie)
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The information is aligned with the Data file at the time of download. Printed on 03/07/2018 (ID 695)
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