PRAMAC
LX 14/42 TRIPLEX

DESIGNED FOR TOP PERFORMANCE

The LX |l edition is a strong and reliable partner which bridges the gap between low-
duty and heavy duty material handling daily operations. Due to its durability, low
maintenance LX is suitable for environments as logistic centers, terminals, production
and manufacturing areas. Also the new tiller arm equipped with fork lifting and
lowering proportional control improves user-friendliness and maneuverability of the
truck.

TRIPLEX - MASZT 3 SEKCYJNY

Uktadarka LX z masztem typu Triplex posiada 3 sekcje unoszace, ktére pozwalajg
podnosi¢ na duze wysokosci. Dwa boczne sitowniki gwarantujg wspaniata widocznos$¢
dla operatora podczas codziennej pracy wozka.

KONTROLER ZAPI

Technologia AC gwarantuje wieksza wydajnos¢ energetyczng oraz zwigksza okres
miedzy tadowaniami baterii co redukuje koszty utrzymania wozka. Brak szczotek w
silniku jazdy oraz jego uproszczona budowa zwigkszajg niezawodnos¢ urzagdzenia.

TILLER EVOLUTION

Fully integrated ergonomic technopolymer tiller system including finger tip throttle and
proportional fork controls, safety pushbutton, horn, turtle button, hourmeter, battery
status indicator as standard equipment.

MANEWROWOSC

Catkowita szeroko$¢ wozka taka sama jak EuroPalety (800mm), pozwala na prace w
wazkich przestrzeniach czy korytarzach zwiekszajgc manewrowosc i redukujgc
promien skretu.




WIDOCZNOSC

Szeroki maszt i centralna pozycja operatora pozwala na wspaniatg widocznos¢.

KOMORA BATERYJNA

Oddzielna komora bateryjna pozwala na umieszczenie baterii o duzych
pojemnosciach (225Ah-300Ah). Dzieki duzej pokrywie na zawiasach codzienna
inspekcja baterii jest tatwa i komfortowa. Jako opcja automatyczny system
uzupetniania elektrolitu w fatwy sposéb podtgczany przez ztgcze Anderson.

LATWA OBSLUGA CODZIENNA

Zdejmujg mocng ostone mamy tatwy dostep do elektrycznych i hydraulicznych
podzespotow wozka.

PLATFORMA DLA OPERATORA

Uktadarka LX moze by¢ wyposazona w sktadana i amortyzowang platforme dla
operatora, ktéra pozwala pracowac na dtugich dystansach oraz przy intensywnych
anlikaciach.




1.1 Producent PR

INDUSTRIAL
1.3 Naped ELECTRIC
1.4 Typ operatora Pieszy
1.5 tadownosé Q Kg 1400
1.6 Odlegtos¢ srodka ciezkosci c mm 600
1.8 Nacisk na o$ do konca widet X mm 797
1.9 Rozstaw osi y mm 1436

2.1 Waga serwisowa (z akumulatorem) Kg 1172
2.1 Waga serwisowa, z platforma, z akumulatorem Kg 1212
2.2 Nacisk na tylng os$ z fadunkiem Kg 1689
2.2 Nacisk na przednig o0$ z tadunkiem Kg 883
2.3 Nacisk na przednig o$ bez fadunku Kg 789
2.3 Nacisk na tylng os bez tadunku Kg 383
3.1 Kofta sterujace RUBBER
3.1 Kofa podporowe - Przod POLY.C.
3.1 Rolki nosne POLY.C.
3.2 Rozmiar két napedowych - Szerokos¢ mm 101
3.2 Rozmiar két napedowych - Srednica mm 250
3.3 Rozmiar rolek - Srednica mm 82
3.3 Rozmiar rolek - Szerokosé mm 70
3.4 Rozmiar két podporowych - przéd - Srednica mm 100
3.4 Rozmiar két podporowych - przéd - Szerokos¢ mm 38
3.5 rozmiar kot: kota tylne - ilo$¢ (X-napedzane) nr 4
3.5 rozmiar kot: kota przednie - ilos¢ (X-napedzane) nr 1x
3.6 Slad, przéd b10 mm 586

3.7 Slad, tyt b11 mm 390




4.2 Wysokos¢, maszt opuszczony h1 mm 1985
4.3 Wolne unoszenie h2 mm NOT
APPLICABLE
4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3 mm 4110
4.5 Wysokos$¢, maszt uniesiony h4 mm 4725
4.6 Wstepne podnoszenie h5 mm NOT
APPLICABLE
4.9 Wysokos¢ dyszla w pozycji pracy maks h14 mm 1390
4.9 Height of tiller in drive position min h14 mm 990
4.15 Wysokos$¢, opuszczony h13 mm 90
4.19 Catkowita dtugosc 1 mm 1966
4.19 Catkowita dtugo$c¢ z opuszczong platformg 11 mm 2550
4.19 Catkowita dtugos¢ z podniesiong platformg 11 mm 2090
4.20 Dtugosc¢ do podstawy widet 12 mm 816
4.20 Diugos¢ do podstawy widet z opuszczong platformg 12 mm 1400
4.20 Dtugos¢ do podstawy widet z podniesiong platformg 12 mm 940
4.21 Catkowita szerokos¢ b1 mm 800
4.22 Wymiary widet - grubos¢ s mm 70
4.22 Wymiary widet - Szeroko$¢ e mm 170
4.22 Wymiary widet - Dlugos¢ I mm 1150
4.24 Szerokos¢ karetki widet b3 mm 644
4.25 Odlegtos¢ pomiedzy widtami b5 mm 560
4.26 Odlegtos¢ pomiedzy nogami b4 mm NOT
APPLICABLE
4.32 Przeswit od ziemi, Srodek rozstawu osi m2 mm 20
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego Ast mm 2380
4.34 Szerokos$¢ korytarza roboczego z opuszczong Ast mm 2964
platforma
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego z podniesiong Ast mm 2510
platforma
4.35 Promien skretu Wa mm 1613
4.35 Promien skretu z opuszczong platformg Wa mm 2196
4.35 Promien skretu z podniesiong platformg Wa mm 1742
st
5.1 Predkos¢ jazdy z tadunkiem Km/h 6.0
5.1 Predkos¢ jazdy bez tadunku Km/h 6.0
5.1 Predko$c¢ jazdy z tadukiem z opuszczong platforma Km/h 6.0
5.1 Predkos$c¢ jazdy bez tadunku z opuszczong platformag Km/h 6.0
5.1 Predkosc¢ jazdy z tadunkiem z podniesiong platforma Km/h 6.0
lub podniesionymi widtami
5.1 Predkos$¢ jazdy bez tadunku z podniesiong platformg Km/h 6.0
lub podniesionymi widtami
5.2 Predko$¢ podnoszenia z fadunkiem m/s 0.14
5.2 Predkos¢ podnoszenia bez tadunku m/s 0.28
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem m/s 0.34
5.3 Predkos¢ opuszczania bez tadunku m/s 0.40
5.8 Maksymalny podjazd z fadunkiem % 5
5.8 Maksymalny podjazd bez tadunku % 10
5.10 Hamulec serwisowy REVERSE
CURRENT

BRAKING




Elektryczne silniki

6.1 Moc silnika jazdy kW 1.2
6.2 Moc silnika podnoszenia kW 3.2

Battery type Type Traction (C5)
6.4 Napiecie akumulatora \% 24
6.4 Pojemnos¢ akumulatora, Min Ah 225
6.4 Pojemnos$¢ akumulatora, Maks Ah 300
6.5 Waga akumulatora, Min Kg 270
6.5 Waga akumulatora, Maks Kg 270
6.6 Zuzycie energii wg VDI kWh/h 1.17

8.4 Poziom dzwieku przy uchu operatora dB(A) 67
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