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JEKKO Polska sp. z o.0.

DOSTEPNE NARZEDZIA

WYSIEGNIK HYDRAULICZNY
1000 kg

T

SZPERACZ
1200 kg

MANIPULATOR DO RUR /BELEK
500 kg - JIB500GR

MANIPULATOR DO SZKtA
800 kg - JVM800R

jekko@jekko.com.pl - www.jekko.com.pl

Dane techniczne moga by¢ zmieniane bez uprzedniego powiadomienia.
Wszystkie przedstawione dane majg charakter wytgcznie informacyjny i nie sg prawnie wigzace.



SPX532.2

DIESEL BI-ENERGY

& Udzwig
3200 kg
Max wysieg

177.0 m
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Wymiary (dt. x szer. x wys.)

3140 x 760 x 1990 mm

Zasilanie
Bi-Energy ’
Diesel + Modut zasilania elektrycznego /Bi-
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FUNKCJE

ZASILANIE DIESEL
BI-ENERGY

NIEOGRANICZONE
KONFIGURACJE
ZURAWIA

PODNIES
| PRZENIES

PRECYZYJNE
OPEROWANIE
LADUNKIEM

J-LINK ZASILANY
PRZEZ TRACKUNIT*

INTUICYINY INTERFEJS
UZYTKOWNIKA

Pilot radiowy

+ ergonomiczny

» funkcjonalny uktad

Ekran dotykowy

« 7" wytrzymaty ekran w klasie IP66
Dynamiczny wykres udzwigu i strefa stabilnosci
Wbudowany asystent obstugi dzwigu
Autodiagnostyka i rozwigzywanie probleméw

Silnik diesla

* 16,1kW Kubota silnik diesla

¢ Silnik o zmiennej predkosci Zarzadzanie: niskie zuzycie,
niski poziom hatasu, szybsze ruchy zurawia

Modut zasilania elektrycznego*

¢ Silnik poktadowy: 100% praca elektryczna

* Praca wewnatrz pomieszczen bez emisji i hatasu

* Silniki jednofazowe / tréjfazowe dla kazdego kraju

Hak - Przetacznik funkcji szybkiego podwieszania / wciggarki
Wciagarka: lina 80 m

* 800kg udzwig pojedyncza lina/ 3200 kg (4-liny)
Wysiegnik hydrauliczny - 1000 kg

¢ Hak lub wciggarka

* Kat nachylenia +16/-80°, dtugo$¢ do 5,1m

¢ Unikalny system automontazu

Narzedzia: Potaczenie typu Plug & Play (Podtacz i Uzywayj)

¢ Udzwig do 400 kg
* Obrot 360°
* Rozsuwane gasienice dla lepszej mobilnosci

Kontrola dynamicznych wychylen tadunku

¢ Automatyczne dostosowanie predkosci zapewniajgce
ptynne i precyzyjne manewry

¢ Automatyczne ograniczenie ruchéw w celu
maksymalizacji bezpieczenstwa

* Komponenty zaprojektowane z myslag o maksymalnej
sztywnosci i stabilnosci tadunku

¢ Zdalne monitorowanie floty i diagnostyka

* Wbudowany lub mozliwo$¢é montazu w istniejacych
jednostkach

*Opcjonalne



POJEDYNCZE DRZWI

¢ Precyzyjny i tatwy w prowadzeniu

¢ Biate nierysujgce powierzchni ggsienice
do pracy wewnatrz pomieszczen

550

POLE STABILIZACJI

WYSOKI UDZWIG NAWET
W WARUNKACH OBNIZONEJ

STABILNOSCI

+ Optymalny stosunek udzwigu do powierzchni
podparcia

» Zoptymalizowany rozktad masy
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POWIERZCHNIA PODPARCIA

* 9 stopni podpdr 0°/90°, niezalezna
konfiguracja

* 2 przedtuzenia podpér
* Samopoziomowanie
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